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使用前请参阅本手册！

1 使用前请参阅本手册！
• 操作设备的所有人员应先熟悉系统并能够按照手册执行操作。

• 遵守安全须知和警告标签。

• 系统所有者负责立即更换已损坏的保险丝和警告标签等安全装置。

注意!

“注意”标志警告存在轻微人身伤害或设备损坏的危险。

小心激光辐射！

“激光辐射”标志警告可能会因无屏蔽的激光辐射而导致眼睛受伤。

翻倒风险！

警惕移动装置时出现阵风

注意

注意、使用技巧或其他信息。

这种字体 表示可按下的实体按钮

这种字体 表示强调

[这种字
体]

表示可点击的软件按钮
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EC 符合性声明

2 EC 符合性声明
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系统说明

3 系统说明
3.1 支持的功能
• JOSAM cam-aligner 系统设计用于所有商用车辆的车轮定位和车架检测。

• JOSAM cam-aligner 系统可测量总前束、单轮前束、车桥偏移量、车桥偏斜、车轮外倾角、主销后倾角、
主销内倾角 (KPI)、转角差、最大转角和转向机中心。

• JOSAM cam-aligner 系统可在车辆处于驾驶位置时动态测量前束和外倾角。而且，执行此测量时无需举
升车桥进行同轴度调整。

• JOSAM cam-aligner 系统可对轮辋和车轮卡具进行同轴度调整补偿，这对主销后倾角、主销内倾角和转
角测量而言很有必要。

• JOSAM cam-aligner 系统能够快速、可靠地测量所有类型的商用车辆。

• JOSAM cam-aligner 系统使用无线通讯技术在照相机传感器与计算机之间传输信息。

• JOSAM ACC/AICC 雷达定位系统设计用作 JOSAM cam-aligner 车轮定位系统的补充，从而实现对商用
车辆的 ACC/AICC 装置的测量和调整。

• JOSAM ACC/AICC 雷达定位系统与 JOSAM cam-aligner 车轮定位系统完全集成，相关测量操作由照相
机传感器完成。但是，根据 ACC/AICC 雷达装置本身的设计，在某些情况下需要从系统测量标尺中手动
读取测量数值并添加到系统软件中。

对于因通过本文档中未明确指定的方式使用本设备而导致的任何损失、损坏或其他影响，无论是经济、人
员还是其他方面的影响，Car-O-Liner Group AB 概不负责。
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技术参数

4 技术参数
测量规范

参数 精度 测量范围

总前束 <0.4 mm/m ± 40mm / m

单轮前束 <0.2 mm/m ± 40mm / m

外倾角 <3 分 ± 6°

主销后倾角 ± 20°

主销内倾角 ± 20°

最大转角 65°

照相机规范

电池充满电时的 工作时间 16小时

充电器工作电压 100-240 V，50-60 Hz

工作温度 -5°至 +40°C

雷达定位 (ACC/ACC)

激光模块（波长） 635nm

工作电压 3 V 或 5 V（直流）

工作电流 ≤50 mA

输出功率 1 mW

工作温度 -10°至 +40°C

AZOF ELOF 标尺的标度因素

AZOF ELOF 标尺的值显示角度度数 (°)。标尺放在车辆前方 1 米处时，每条窄
线代表 0.1°。
AZOF = 方位向偏移量
水平误差/调整
ELOF = 高度偏移量
垂直误差/调整

车辆品牌/型号与 AZOF ELOF 标尺类型
不同卡车品牌使用的标尺有所不同。

适用于 ACC 的激光标尺 CA 1051

AZOF ELOF TC-219

车辆品牌/型号与 AZOF ELOF 标尺类型

Scania 1 型

Volvo 2 型

MAN 4 型
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技术参数

通讯模块 CA1009/72009 & CA1009 A/75642

CA1009/72009 CA1009 A/75642

设备类型（发射器/接收器/无线电
收发两用机）

无线电收发两用机 无线电收发两用机

频段 2,401 GHz - 2,495 GHz 2,406 GHz - 2,475 GHz

低频 2,401 MHz 2,406 MHz

高频 2,495 MHz 2,475 MHz

带宽 2,400 KHz 2,400 KHz

最大输出功率e.i.r.p. 63 mW 63 mW

调制标准 802.11 802.11
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组件说明

5 组件说明
照相机传感器 CA1010 A/B

照相机传感器是一个坚固的高精度传感器，专门设计用
于测量相对于反射标靶的角度和距离。其外壳坚固结
实，两端都有橡胶保护。

照相机镜头和内置闪光灯由坚硬的前玻璃提供保护。照
相机配有红外 (IR) 闪光灯，每秒可发出多次短暂的红外
闪光。当这种红外光照射到反射标靶时，光线会反射回
照相机镜头。照相机的镜头配有红外滤光片，只允许红
外光通过。

如此便可以得到一张黑色背景的反射标靶图片。由于照
相机只使用红外闪光灯发出的光线，它既可以在完全黑
暗的环境中也可以在太阳光下工作。

图片由照相机传感器内部的微处理器进行分析，相关信息会经无线通讯发送至计算机。计算机完成计算后
给出以下结果：α (alfa)、β (beta) 和车轮外倾角三个角度以及与标靶的距离。随后，计算机软件使用这些参
数来计算车轮角度。

照相机配备了三个电子倾角传感器以及一个陀螺仪。将来自这些传感器的信号与来自照相机的数据结合起
来，便成了可用于车轮定位的超强大工具。陀螺仪用于扩大角度范围，以处理转向桥的最大转角。电子倾
角传感器则用于直接在车轮上计算外倾角、主销后倾角和主销内倾角。

照相机传感器由内置电池组供电，每次将照相机放入充电底座时，电池都将自动充电。电池的工作时间超
过 16 小时，具体取决于系统的使用方式。照相机有待机模式，该模式下的功率仅为工作时的 15%。在待机
模式下，无线连接仍处于活动状态，照相机部件本身则关闭。计算机中的软件可根据需要自动将照相机从
待机模式切换到工作模式。

类型标志

显示设备无线电编号、序列号的贴纸位于照相机后
部。

T 176 1 2501 – Rev B – zh-CN 操作员手册 9



组件说明

倾角传感器 CA1007 A、倾角传感器套件 CA ANGLE K A

倾角传感器用于补偿测量时因地面倾斜、轮胎尺寸
或胎压差异造成的影响。它不仅可以监测车桥的水
平位置，还可以监测前桥抬高时车桥的倾斜角度。
这使得操作员能够在车辆处于抬升位置准确测量主
销后倾角和主销内倾角的值，而不需要调平车辆或
者车桥。在滚动测量时，使车轮转动半圈，即可在
车辆移动的同时利用倾角传感器监测车桥的水平位置。
这样，即使在不平坦的地面上，也能获得高精度的
外倾角值。

照相机、倾角仪和通信模块的兼容性

不同代的无线单元彼此不兼容。要识别无线单元的代数，请查看设备的铭牌。

第1代铭牌。

第2代铭牌在右上角有一个圆环标记。
第3代铭牌在右上角有一个原点标记。

反射标靶

反射标靶是照相机传感器用来确定角度和距离的反
射标志。这些标志需要保持清洁，这样才能确保系
统具有较高的测量精度和较长的使用寿命。有关清
洁建议，请参阅“8 车轮定位准备”, 页码 22。

反射标靶有两种：标准版和升级版。

为了保持标志的清洁，操作时切勿碰触标靶每侧的反射表面。

标准版 升级版

TC-233-10 TC-216-10

TC-233-20 TC-216-20

TC-233-30 TC-216-30

TC-233-40 TC-216-40

10 操作员手册 T 176 1 2501 – Rev B – zh-CN



组件说明

通讯设备 CA1009 A

通讯设备与 PC 连接，通过 USB 线缆供电。它允许
照相机与 PC 软件通讯。

车轮卡具 CA1000

车轮卡具用于将照相机安装至车辆的车轮上。车轮
卡具根据三脚架原理设计，可获得最佳的测量精
度，适合 12" – 22.5" 的铝制和钢制轮辋。

延长支脚CA1034

用于蜘蛛式车轮卡具CA1000的延长支脚，可将车
轮卡具延长至25.5”。每个车轮卡具需要3个CA1034。

磁性车轮卡具CA1006

用于铝合金轮辋的磁性车轮卡具。车轮卡具用于将
照相机安装至车辆的车轮上。适用于尺寸为12”–
22.5”的铝合金及钢制轮辋。
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组件说明

通用车轮卡具AM10C

通用型车轮卡具，用于将照相机安装到车辆车轮上。
适用于尺寸为16”–24”的轮辋。

自对中心标尺CA1004

自对中心标尺根据自定心原理工作。当安装到车辆
上时，它们可以确定底盘中心线，这是照相机车轮
定位系统中的参考基准。

低摩擦转盘 AM268 A

低摩擦转盘用于消除在调整前束时地板和轮胎之间
的摩擦。每块转盘最多可承重六吨。

低摩擦转盘板JT295 A

低摩擦转盘板用于在测量最大转角和地板上的后倾
摆动时，消除地板和轮胎之间的摩擦。为了在测量
主销后倾角、主销内倾角和前桥的转角时补偿转盘
之间的高度差，在后桥应使用木质高度补偿板（见
下图）。
每块转盘最多可承重六吨。
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组件说明

高度补偿板

与无摩擦转盘结合使用，用于补偿车辆其他车桥的
高度差。

参考块 TC-416

参考块用于在执行多轴滚动测量时正确定位照相机。

前接合器

前接合器组装在车身前部，通常在牵引支架内部，
以支撑自对中心标尺。目前有几种可用的前接合器
供不同车型使用。

方向盘保持器

将方向盘的方向固定在直前方。
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组件说明

5.1 ACC/AICC 雷达定位设备
雷达测量站 CA1005

JOSAM 雷达测量站 CA1005 是 ACC/AICC 雷达测
量系统的基本装置。也可以用于MAN车辆上的LGS
传感器标定，请参阅5.2 ADAS标定设备, 页码 15。

照相机标靶（非对称型）TC-217-50

照相机标靶 TC-217-50 安装在照相机传感器上，用
于帮助调整雷达站上与后桥平行的横杆。

平行度标靶 TC-229

平行度标靶 TC-229 用于确保雷达站的杆子在整个
测量过程中保持原位。

Wabco 适配器 CA1055

Wabco 适配器用于测量和调整不带内置反射镜的
ACC/AICC 雷达装置。
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组件说明

激光装置 CA1050

激光装置 CA1050 由一个 2 级激光器构成，激光器
由四节标准 AA 电池供电，安装在保护外壳中。激
光装置的外壳上贴有警告标签和信息标签（见下
图）。有关使用 2 级激光产品的重要安全信息，请
参阅13.4 “重要安全信息”部分, 页码 73。

AZOF/ELOF 标尺 TC-219

AZOF ELOF 标尺与激光装置 CA1050 连接，用于
读取 ACC/AICC 装置的定位值。有关不同卡车品牌
适用的标尺类型，请参阅4 “技术参数”, 页码 7。

5.2 ADAS标定设备
ADAS校准台

校准台由一个或两个对车辆雷达和照相机传感器进行静态校准的光学标靶组成。静态校准与驾驶（动态）
校准相反，是指车辆立在车间里进行校准。校准台和照相机传感器CA1010 A共同使用，将标靶定位，使其
保持正确高度和距离。之后使用车辆生产商的电子服务设备和程序进行校准。

校准台有两种版本：

AM1874B：适用于沃尔沃集团车辆，单板
AM1874：适用于沃尔沃集团车辆，双板
AM1884：适用于依维柯车辆

AM1874B AM1874 AM1884
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组件说明

MAN汽车的LGS校准设备

校准MAN车辆的LGS传感器时，CA1005校准台可
与外接设备共同使用。

侧向雷达工具

用于标定侧向雷达方向的专用工具，从MAN购入。
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测量基准

6 测量基准
本用户手册涉及的测量基准的定义。

6.1 车架基准

车架基准方法是 JOSAM cam-aligner 系统的标准参
照基准。底盘中心线通过悬挂在车架或车身前端及
后端的自对中心标尺确定。

6.2 车桥基准

车桥基准方法使用垂直于车辆后桥的直线，例如，
根据后桥的车桥偏斜计算所有前桥。参考轮轴的车
桥偏斜使用上述底盘中心线基准测量得出。
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软件设置

7 软件设置
本手册仅介绍了Cam-aligner插件的相关部分。一般设置请参阅Homebase 4手册。

单击[Settings]（设置） ，进入程序设置。第一次使用系统前，需要进入设置区域配置程序设置。

7.1 通信
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软件设置

第一次使用前，必须对无线系统进行配置，才能使用无线系统的全部功能。配置前，确保照相机和倾角传
感器充满电，之后进入通信选项卡。程序会自动检测照相机和倾角传感器。

请确保检测到的照相机和倾角传感器的无线电编号与您欲使用的装置相符。

如果无线电编号不正确或读作000000：

按下[Search for units]（搜索装置） 按钮，按照指示进行操作。

如果同一车间内运转的Cam-aligner系统有一台以上，请将系统分至不同频道。

要更改通道，请确保已正确连接照相机和倾角仪，然后按下[Channel]
（通道）按钮并按照屏幕上的说明进行操作。

7.2 设备

设备选项卡可告知软件您在车间所使用的设备。软件通过该信息开启相应的功能。
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适用于沃尔沃集团的ADAS
标定支架（双板）FLS/
LPOS

ACC/LDWS 雷达校准台

适用于 MAN 的 ADAS 校准
台

适用于 Iveco 的 ADAS 校准台

适用于沃尔沃集团的ADAS
标定支架（单板）FLS/
LPOS与FLC/FLR

侧向雷达工具

当您的车间设备库存发生变化时，记得对这些设置进行更新。

7.3 工作流程

程序默认右侧方向盘驾驶
选择该选项，标准车型将配备右侧方向盘驾驶，在创建新的车辆定义时，程序将默认为右侧方向盘驾驶。

每次新工作单开始前显示列表
选择该选项，带有提醒点的列表会显示在新工作单流上。

显示横向外倾角和横向主销后倾角
如果选中，将计算并显示横向外倾角和横向主销后倾角。

显示偏移量
选择该选项，程序会测量并在打印报告上显示车桥较车架偏移的程度。

使用倾角传感器
选择该选项，软件会在所有相关测量中使用倾角传感器。注意，倾角传感必须按照指示连接和放置。
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使用回滚程序
如果选中，则会在“多车桥滚动程序”中添加回滚步骤。该步骤旨在将车辆回滚到测量开始前的相同位置。
（例如，在测量完成后车辆回到转向盘上）。

转向箱测量类型
选择软件计算转向箱数值的方式。

• 单侧表示转向机的数值会和转向机所在一侧的前束相等。

• 双侧表示转向机的数值是左前束和右前束的总和。(独立于转向机所处位置)
同轴度调整模式
选择可用的轴度调整模式。10.1 参见“同轴度调整”, 页码 32。

• 普通跳动模式（默认）。这种模式与之前推出的Josam卡车定位仪I和II系统相似，需在照相机上按下更
多OK键确认。

• 经典跳动模式。这种模式与之前推出的Josam激光AM系统和Truckcam系统相似，需在照相机上按下OK
键确认的次数更少。

同轴度调整后测量前束/外倾角程序
如果启用，将提供同轴度调整后测量前束/外倾角的程序。默认启用。

滚动测量后测量前束/车轮外倾角程序
如果启用，将提滚动测量后测量前束/外倾角的程序。默认启用。

T 176 1 2501 – Rev B – zh-CN 操作员手册 21



车轮定位准备

8 车轮定位准备
开始测量程序前，必须完成以下准备工作。

• 确保尽可能笔直地停驻车辆。

• 确保标靶面向车辆的前方。将车轮卡具安装到车轮上。

• 将照相机安装到车轮卡具基准车桥上。将自对中心标尺安装到车辆的前、后端。

• 检查确保所有重要部件（例如螺栓连接件和套管）的间隙不会过大。

间隙会影响车轮位置和测量。

• 检查胎压和轮胎尺寸，给轮胎充气至指定压力。

• 检查地面或其他用于测量的表面是否足够平坦，或使用倾角传感器装置补偿不平坦带来的影响。

8.1 安装自对中心标尺

1.

在自对中心标尺上对称放置标尺吊具。

要获取准确的测量数值，必须对称放置

2.

尽可能与底盘呈直角安装自对中心标尺（在目视精度范围内），一个放在前端，另一个放在后端。
查看内置水平仪并根据需要调整自对中心标尺，确保自对中心标尺处于水平位置。
我们提供多种有助于将自对中心标尺安装到车辆上的不同附件，例如保险杆适配器和底盘延长器，
请查看产品说明书中的附件列表或联系当地分销商了解详细信息。
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车轮定位准备

3.

将反射标靶置于自对中心标尺上。

为了保持标志的清洁，操作时切勿碰触标靶每侧的反射表面。

4.

检查靶板上的放置符号，确保符号正确放置。

5.

如使用自对中心标尺 CA1004 和标靶 TC-233，请检查确保自对中心标尺上的定位螺钉位于所有自
对中心标尺横梁的相同定位孔中

6.

如使用自对中心标尺 JT120 A 和标靶 TC-216，请检查确保自对中心标尺上的定位螺钉位于所有四
个标靶的相同定位孔中
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车轮定位准备

8.2 在挂车上安装自对
中心标尺以测量车桥

在自对中心标尺上对称放置标尺吊具，如上文所述。

将牵引杆适配器安装到牵引环中。将自对中心标尺吊具放在牵引杆适配器杆上的恰当位置，安装前端自对
中心标尺。

在车桥车架（挂车）的后端安装自对中心标尺。

将四个反射标靶置于恰当位置，如上文所述。

目视检查前端自对中心标尺是否与牵引杆垂直。
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8.3 安装车轮卡具
车轮卡具适合 14” 到 22.5” 大小的铝制和钢制轮辋。如果使用延长支脚CA1034，车轮卡具可适配25.5英寸
的轮辋。

车轮卡具的安装方法如下：在轮辋内侧或轮辋与轮胎之间（取决于轮辋品牌）安装车轮卡具支脚末端的挂
钩，然后旋转车轮卡具侧面的旋钮进行固定。对于厢型车、运输车等轻型商用车辆，使用车轮卡具上带挂
钩的较小支脚并将其置于轮辋与轮胎之间。

注意
危险：为避免测量失误，确保在每个车桥的两侧一直使用同一种车轮卡具和夹持挂钩/磁铁。也要
确保将车轮卡具一致附在每个车桥两侧的轮辋上。

风险：测量误差

如何避免：在每个车桥的两侧始终使用相同类型的车轮卡具和夹钩/磁铁。在车桥左右两侧以一致
的方式将车轮卡具固定到轮辋上。

8.4 在车轮卡具上安装参考块
使用 4 mm 内六角扳手拧松 TC-416 参考块上的紧固螺
钉。

在车轮卡具轴上插入参考块，尽可能向内插入。确保参
考块位于车轮卡具螺母之上（如图所示）

拧紧参考块上的螺钉，直至参考块牢牢插入车轮卡具轴
中且无法移动。
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车轮定位准备

8.5 安装倾角传感器装置

从 TC-395 充电底座取出倾角传感器。将 CA1007 倾角传感器装置装入 CA1065 倾角传感器杆，方法是：
将装置插入杆的插槽中，然后拧紧螺钉，确保杆紧紧夹住装置。倾角传感器和倾角传感器杆上的Josam贴纸
应朝向同一方向（朝向车辆前方）。

在用测量软件进行测量之前，必须使用软件内置的倾角传感器标定功能标定已安装的倾角传感器
装置和倾角传感器杆。参考第134页的“标定倾角传感器”。

26 操作员手册 T 176 1 2501 – Rev B – zh-CN



创建工作单

9 创建工作单

要访问新工作单菜单，请单击[New order]（新工作单）

插件列表可能因安装的不同有所差别。

选择[Wheel Alignment]（车轮定位）
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创建工作单

9.1 选择车辆类型

在顶部菜单中选择车辆类型（卡车、拖车、半拖车、客车、货车或运输车）。点击所需的车辆定义。

如果没有看到想要的定义，可通过点击[New]（新建） 创建新定义

详细说明见《Homebase 4用户指南》中的定义一章。

选择想要的参考类型，车架（默认）或车桥。参见6 “测量基准”, 页码 17以获取详细说明。

点击[Next]（下一步） 以继续。

点击[Back]（后退），返回定义选择窗。
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创建工作单

输入VIN（车辆识别号）或车牌号。也可从列表中选择一个使用过的VIN。

输入或选择客户和员工。如果需要，可以添加备注。

点击[Save and start measure]（保存并开始测量）

软件会前往Cam-aligner主窗口。

点击[Back]（后退） ，返回车辆选择窗口。
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10 测量
Cam-aligner 主界面
Cam-aligner主窗口是启动所有操作窗口的位置。窗口有两种视图：车桥所有角度和车辆所有角度。

车桥所有角度

一次显示一个车桥的测量角度。从左侧列表中选择一个车桥。选中的车桥将以蓝色方框标示。完成车桥测
量后，测量结果会显示在右侧。

车辆所有角度

显示所有车桥的测量角度。点击并选择一个车桥。选定的车桥显示为蓝色。

Cam-aligner主窗口有多个选择项：
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返回开始窗口“主页”

换至查看车桥所有角度

换至查看车辆所有角度

执行同轴度调整

同轴度调整后测量前束和外倾角

滚动测量前束及外倾角（一次滚动测量一个车桥）

测量主销后倾角、主销内倾角、转角差和最大转角（选择转向桥后可见）

对测量主销后倾角、主销内倾角、转角差和最大转角时使用地面补偿进行测量

调整总前束、单轮前束、外倾角、主销后倾角和转向机位置。

显示更多菜单选项

测量和调整前对铰接式车辆进行定位
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执行多轴滚动测量

照相机标定

ADAS标定

调整双转向装置

10.1 同轴度调整
为针对轮辋和/或车轮卡具本身的偏斜度对车轮卡具进行补偿，可借助软件执行同轴度调整补偿操作。此功
能可指引操作员调整车轮卡具上的两个旋钮，以补偿上述偏斜度。请注意，其中一个旋钮使用白点进行标
记，以便将两个旋钮区分开来。

强烈建议对转向桥进行同轴度调整，特别是当车辆有一个以上的转向桥时（即双转向车辆）。

Cam-aligner 系统提供两种同轴度调整方法。

A. 普通(默认)
这种模式与以前的Josam 卡车定位仪 I和II系统类似，需要在照相机上点击更多次OK键进行确认。

B. 经典
这种模式与之前推出的Josam激光AM系统和Truckcam系统相似，需在照相机上按下OK键确认的次数
更少。这种同轴度调整模式是普通同轴度调整模式的简化版，此处不做详细描述。遵循软件的指示。

可在[Settings]（设置） 窗口中更改默认方法

在菜单底部点击 [Runout Normal]（普通同轴度调整模式） 或 [Runout Classic]（经典同轴度调整模式）。

请按照计算机屏幕上白色帮助文本方框中的步骤进行操作。
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普通同轴度调整模式（默认）

1.

抬升车桥，使车轮离开地面并可自由旋转。

2. 连接车轮卡具，转动车轮，使白色旋钮对准正上方。

3. 安装并锁定照相机，使其对准正上方。

4.

转动车轮，使照相机对准远处的标靶。

按下照相机[OK]按钮。

s2
72

s7
23

s7
24
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5. 转动车轮，使白色旋钮对准正上方。

6. 转动照相机，使其对准正下方。

7.

转动车轮，使照相机对准远处的标靶。

按下照相机[OK]按钮。

s7
28

s7
25

s7
26
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8.

旋转白色旋钮将数值调至零，然后按下照相机上的[OK]按钮。

9. 转动照相机，使其对准正上方。

10.

转动车轮，使照相机对准远处的标靶。

按下照相机[OK]按钮。

s7
27

s7
31
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11.

使用黑色旋钮进行归零。按下照相机[OK]按钮。

12. 转动照相机，使其对准正上方。

13.

转动车轮，使照相机对准远处的标靶。

按下照相机[OK]按钮。

s7
29

s7
30
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14.

同轴度调整完成！

15. 按下照相机上的[OK ]，对下一个车轮执行同轴度调整操作，或按下底
部菜单中的[Back]（后退） 按钮，开始测量。

如果同轴度调整处于公差范围内，则会获得如上图所示的绿色勾号标记以及黑色旋钮与白色旋钮之间的偏
差。现在轮辋和/或车轮卡具中的偏斜度已得到补偿。具体而言，车轮卡具主轴现是车桥的延伸轴。

如果同轴度调整处于公差范围外，则会显示红色的叉号。
这种情况下，对此车轮重复同轴度调整程序。
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10.2 前束/车轮外倾角
可使用两种方法测量前束和外倾角：

• 同轴度调整后：抬升车辆，针对车轮卡具以及轮辋的偏斜度进行补偿。

• 滚动：将车辆向前滚动半个车轮。使用滚动模式时，软件会补偿轮辋和车轮卡具的倾斜度。所有车桥的
前束、车桥偏斜、离位和平行度在单个程序中同时测量。参见10.3 “前束和外倾角 — 滚动车桥1圈”, 页码
41

同轴度调整后的前束/外倾角测量程序：

点击[Toe/Camber after runout]（同轴度调整后的前束/车轮外倾角）

测量前桥时，软件会要求将转向机构置于中间位置。

确保开始之前，转向桥已经降到非摩擦转盘上。

单击屏幕右下部分的[Next]（下一步） 按钮，确认已经通过机械方式将转向机置于中间位置。
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请按照帮助文本方框和动画中的说明进行操作。

此说明同时适用于车辆的两侧。从转向机侧开始：

1.

将照相机沿水平方向对准最近的标靶，然后按下照相机上的 [OK] 键。

2.

将同一照相机沿水平方向对准远处的标靶。按下照相机上的OK键。

3. 对另一侧执行同样的程序以完成测量。
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4.

计算机屏幕上会显示前束和外倾角的测量数值，如果适用，还会显示车桥偏移量和转向机中心。您
可以选择是在调整前还是在调整后保存这些值。如果有规格可用，软件会指示测量数值是在规格内
（绿色）还是在规格外（红色）。

5.

调整前保存

调整后保存

不保存并返回
选择如何继续后，程序会返回至Cam-aligner主窗口。窗口将显示已测量车桥的所有测量数值。
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10.3 前束和外倾角 — 滚动车桥1圈
使用转动方法进行测量时，软件会自动补偿轮辋和车轮卡具的偏斜度，并在单个程序中同时测量一个或多
个车桥的前束、外倾角、车桥偏斜和平行度等车轮角度。

开始测量前，应在方向盘和挡风玻璃或A柱之间安装方向盘保持器。

小心
危险：在将方向盘支架靠在挡风玻璃上时要小心。

风险：可能会对挡风玻璃造成损坏。

如何避免：在将方向盘支架靠在挡风玻璃上时要小心。

1. 单击Cam-aligner主窗口中的[Toe/camber roll] （滚动测量后的前束/车轮
外倾角） 。

2.

测量前桥时，软件会要求将转向机置于中间位置。

3.

单击屏幕右下部分的[Next]（下一步） 按钮，确认已通过机械方式将转向
机置于中间位置。
请按照帮助文本方框和动画中的说明进行操作。
对于车辆的两侧，从转向机侧开始：
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4.

将照相机适当地沿水平方向对准远处的标靶，然后按下照相机上的 OK 键。

5.

将同一照相机适当地沿水平方向对准近处的标靶。按下照相机上的OK键。

6. 对另一侧执行同样的程序。
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7. 将车辆沿驾驶方向缓慢地转动半个车轮，直到测得的车轮角度值在屏幕上显示，即可完成测量。

8.

计算机屏幕上会显示前束和外倾角的测量数值，如果适用，还会显示车桥偏移量和转向机中心。您
可以选择是在调整前还是在调整后保存这些值。如果有规格可用，软件会指示测量数值是在规格内
（绿色）还是在规格外（红色）。

选择以下任意一项继续：

调整前保存

调整后保存

不保存并返回

保存后，程序会返回至Cam-aligner主窗口。窗口将显示已测量车桥的所有测量数值。
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10.4 前束和外倾角 — 多轴滚动

多轴滚动方法常在驱动桥、刚性桥或诊断时使用。此方法至少需要四个车轮卡具且卡具必须全都配备TC-
416参考块。关于如何在车轮卡具上安装参考块的信息，请参阅8.3 “安装车轮卡具”, 页码 25。

检查照相机和参考块是否贴有 16776 箭头标贴套件中的箭头标贴和参考标贴。

开始测量前，应在方向盘和挡风玻璃或A柱之间安装方向盘保持器。

小心
危险：在将方向盘支架靠在挡风玻璃上时要小心。

风险：可能会对挡风玻璃造成损坏。

如何避免：在将方向盘支架靠在挡风玻璃上时要小心。
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1.

单击Cam-aligner主窗口中的[Multi axle roll]（多轴滚动） 。

2.

在屏幕上单击车桥，选择要同时滚动的车桥。我们建议为所有车轮安装车轮卡具，在一次滚动中测
量整个车辆。如果已在设置中选择测量转向机中心，则必须在测量前将转向机置于中间位置。

确保以机械方式将转向机位置置于恰当的中间位置。

3. 如果在工作流程页面中选择了“使用回滚程序”（参见7.3 工作流程, 页码 20），则在测量中将添加回
滚程序。将执行以下步骤：
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4.

将照相机对准右前方标靶。按 OK

5.

将车辆向后滚动180度，直到屏幕变为绿色。

6.

确保安装在照相机上的贴纸箭头指向车辆。请按照帮助文本方框和动画中的说明进行操作。

执行以下步骤，从第一个车桥的转向机位置开始对另一侧进行测量：

7. 将照相机对准前端标靶，按OK。

8. 将照相机对准后端标靶，按OK。
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9.

移动照相机，使照相机的参照面与参考块的表面贴合。

10.

用第一台照相机在一侧的所有车轮上执行这一程序。之后用第二台照相机在另一侧执行该程序，最
后在转向机侧的前轮完成程序。将照相机留在上一个位置，这是滚动 180° 时的参考位置。

11. 将车辆沿驾驶方向缓慢地转动半个车轮，直到滚动测量后的值的背景显示为绿色。

12.

然后执行以下 3 个步骤，对相反方向重复测量程序，从第一个车桥上的转向机位置开始：

执行测量前，将照相机放回插槽。

13. 将照相机对准前端标靶，按OK。

14. 将照相机对准后端标靶，按OK。
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15.

移动照相机，使参照面与参考块的表面贴合。点击OK

16. 计算机屏幕上将显示测量数值。您可以选择是在调整前还是在调整后保存这些值。如果有规格可
用，软件会指示测量数值是在规格内（绿色）还是在规格外（红色）。

选择以下任意一项继续：

调整前保存

调整后保存

不保存并返回

选择后，程序会返回至Cam-aligner主窗口。窗口将显示已测量车桥的所有测量数值。

48 操作员手册 T 176 1 2501 – Rev B – zh-CN



测量

10.5 地面补偿
结合使用倾角传感器测量主销后倾角/主销内倾角

请确保倾角传感器已校准至倾角传感器杆，参见 20.2 标定倾角传感器 页码 152

使用倾角传感器，则不需要在后部进行补偿。

倾角传感器会监测车桥横梁的角度变化，并对测量进行相应补偿。

提升或滚动到转盘前，必须进行一次参考测量。

1. 在底部菜单点击[Floor reference]（地面补偿）

2.

使用吊具将倾角传感器安装或悬挂在您想要测量的车桥上。

倾角传感器上的 LED 和 OK 键应始终朝向行驶方向！

3.

单击[取值]或按下倾角传感器上的 OK 键。软件将保存车辆行驶位置的车桥角
度。
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4.

地面补偿值保存后，单击[Back]（返回） ，返回Cam-aligner主窗口。
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10.6 主销后倾角/主销内倾角/最大转角，转角差 (TOOT)
主销后倾角、主销内倾角的测量方式有两种，即抬升位测量和将车辆置于转盘上测量。无论使用哪种方
法，车辆后部的高度都应该得到补偿，即要么抬到相同高度，要么对转盘的高度进行补偿。这样在底盘高
度上才能显示真实的主销后倾角和主销内倾角。

为在顶起状态下获得最佳效果，请确保车桥保持水平。

使用转盘和高度补偿板

使用低摩擦转盘板时，后桥高度要用补偿板补偿。

使用倾角传感器

通过使用倾角传感器测量地面补偿（见10.5 ”地面补偿”, 页码 49），可以消除这种后部补偿的需要，因为倾
角传感器会测量从底盘高度到抬升位或到车辆在转盘上位置的角度变化。

在使用倾角传感器时，其正在监测车桥横梁的角度变化，并对测量进行相应补偿。

为测量结果正确，请在测量之前执行地面补偿测量和车轮卡具的同轴度调整补偿。请参阅10.5 地
面补偿 页码 49和10.1 同轴度调整 页码 32。

测量

1.
在Cam-aligner主窗口单击[Maximum turn / caster / KPI]（最大转角/主销后倾
角/主销内倾角） 。
对于车辆的两侧，从转向机的对侧开始：

2.

将照相机适当地沿水平方向对准前端标靶，然后按下照相机上的 OK 键。
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3.

将照相机适当地沿水平方向对准后端标靶，然后按下照相机上的 OK 键

4. 对另一侧执行同样的程序以完成测量。

5.

进入驾驶座并刹住车轮！

6.

平稳地转动到最左侧，并等待计算机屏幕上车轮上方的黑框中显示绿灯。
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7.

平稳地转动到最右侧，并等待计算机屏幕上车轮上方的黑框中显示绿灯。

8.

转回直行方向的位置，直到计算机屏幕上显示各项值。
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9.

计算机屏幕上将显示测量数值。
您可以选择是在调整前还是在调整后保存这些值。如果有规格可用，软件会指示测量数值是在规格
内（绿色）还是在规格外（红色）。

选择以下任意一项继续：

调整前保存

调整后保存

不保存并返回

保存后，程序会返回至Cam-aligner主窗口。窗口将显示已测量车桥的所有测量数值。
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11 定位车辆
“定位车辆”功能用于帮助定位铰接式车辆的两个部分。该程序应在常规测量和调整之前完成。

“定位车辆”功能中使用的车辆应在后部（即铰接点后面）至少有一个转向桥，且此车桥必须从车
辆前部转向。

示例：

• 牵引车/挂车组合，其中半挂车有一个或多个转向桥与第五个车轮连接（有时被称为城市挂车）。

• 普通牵引车-挂车组合。

• 对于后方只有刚性车桥的铰接式客车，应该始终将其作为两辆独立的车辆（一辆牵引车和一辆挂车）来
进行测量。

1. 在Cam-aligner主窗口，点击[Align articulated vehicle]（定位铰接式车辆）

2.

首先选择参考车桥：

• 牵引车的驱动桥(A)，然后继续11.1 “使用牵引车的驱动桥作为参考”, 页码 56

或者

• 拖车的刚性桥(A)，然后继续11.2 “使用拖车的刚性桥作为参考”, 页码 58

T 176 1 2501 – Rev B – zh-CN 操作员手册 55



定位车辆

11.1 使用牵引车的驱动桥作为参考

1.

将自对中心标尺安装在牵引车上，并在牵引车的主驱动桥上安装带照相机的车轮卡具。执行车轮卡
具的“同轴度调整补偿”，见章节10.1 “同轴度调整”, 页码 32。
请按照帮助文本和动画中的说明进行操作。

2. 将照相机沿水平方向对准前端标靶，然后按下照相机上的 OK 键。

3.

将照相机适当地沿水平方向对准前端标靶，然后按下照相机上的 OK 键

4. 如上图所示，将后端自对中心标尺移至挂车末端。
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5.

确保照相机仍对准后端标靶，然后按下照相机上的 OK 键。

6. 在确保照相机始终对准后端标靶的同时，向前移动牵引车，直到计算机屏幕上的平行度条形图显示
为零。

7.

按下照相机上的OK键。
车辆部件定位完成，牵引车和挂车现已平行。

8.

单击[Back]（后退） ，返回Cam-aligner主窗口。

车辆定位完成后，对所有车轮执行同轴度调整，之后测量前束和外
倾角。
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11.2 使用挂车上的刚性桥作为参考

1.

将自对中心标尺安装在挂车上，并在牵引车的第一个刚性车桥上安装带照相机的车轮卡具。执行车
轮卡具的“同轴度调整补偿”，见章节10.1 “同轴度调整”, 页码 32。

2. 将照相机对准后端标靶，然后按下照相机上的 OK 键。

3. 将照相机对准前端标靶，然后按下照相机上的 OK 键。

4. 如上图所示，将前端自对中心标尺移至牵引车的前部。

5. 确保照相机仍然对准前端标靶，然后按下照相机上的 OK 键。

6.

在确保照相机始终对准前端标靶的同时，向前移动牵引车，直到计算机屏幕上的平行度条形图显示
为零。
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7.

按下照相机上的OK键。
车辆部件定位完成，牵引车和挂车现已平行。

8.

单击[Back]（后退） ，返回Cam-aligner主窗口。

车辆定位完成后，对所有车轮执行同轴度调整，之后测量前束和外
倾角。
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12 调整
当测量诊断显示需要调整时，可以使用软件的调整功能调整以下参数：

• 单轮前束和总前束，参见12.1 “调整前束，车轮外倾角，车桥偏斜”, 页码 60

• 车轮外倾角，参见12.1 “调整前束，车轮外倾角，车桥偏斜”, 页码 60

• 车桥偏斜，参见12.1 “调整前束，车轮外倾角，车桥偏斜”, 页码 60

• 平行度，参见12.2 “调整平行度”, 页码 64

• 主销后倾角，参见12.3 “调整主销后倾角（转向桥）”, 页码 65

• 最大转角，参见12.4 “调整最大转角”, 页码 67

• 双转向车辆，参见12.5 “调整双转向装置”, 页码 69

12.1 调整前束，车轮外倾角，车桥偏斜
前束和外倾角调整窗口要在前束/外倾角测量完成后才可访问。

要进入前束和车轮外倾角调整界面，在Cam-aligner主窗口按下[Adjust]（调整）。
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1.

将照相机对准远端标靶。

2.

选择[Relative]（相对）

或[Absolute]（绝对）测量方法

绝对方法:
• 一直显示真实数值。

• 使用者必须人工补偿顶托等导致的偏差。

• 该方法只有在同轴度调整后的前束/车轮外倾角测量完成后才能执行。

相对方法:
• 始终采用最新的测量值，数值与顶托等无关。

• 可以直接调整到所需值。

• 启动相对调整后，车辆不应被顶托或移动。

• 该方法一直可以采用。
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所有数值都被相继测量并显示在屏幕上。
绿色数值 表示测量数值在车辆定义的限制范围里。
红色数值 表示测量数值在车辆定义的限制范围外。

黑色数值表示没有限制范围可参考。
如果未显示任何颜色，则表示车辆定义中尚未添加限值。

指示器栏 显示相对于限制范围的测量值。

3.

如果测量两个以上的刚性桥，可以选择平行度视
图。
点击[Adjust 3D]（三维调整）将显示车桥的三维
示意图及实时数值。

4. 调整至希望值。
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5.

点击[Back]（后退）不保存并退出。

点击[Save after adjustment]（调整后保存） 以
保存测量结果。

程序会返回Cam-aligner主窗口。窗口将显示已测量车桥的所有测量数值。
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12.2 调整平行度

1.
参见12.1 “调整前束，车轮外倾角，车桥偏斜”, 页码 60
遵循调整前束、车轮外倾角、车桥偏斜调整步骤，然后点击[Parallelism]
（平行度）

2.

调整至希望值。

3. 点击[Back]（后退）以退出。

4. 点击[Save after adjustment]（调整后保存） 以保存测量结果。
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12.3 调整主销后倾角（转向桥）
主销后倾角调整窗口在测量前束/车轮外倾角和最大转角/主销后倾角/主销内倾角完成后才能访问。

1. 要进入主销后倾角调整，在Cam-aligner主窗口按下[Caster]（主销后倾
角） 。

2.

将照相机对准远端标靶。

3.

按下[Relative]（相对） 启动调整（不支持绝对调整主销后倾角）。

请先刹车。

4.

所有数值都被相继测量并显示在屏幕上。
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5. 调整至希望值。

6.

可点击[Back]（后退）不保存并退出。

或者，点击[Save after adjustment]（调整后保存）以保存测量结果并退
出。

程序会返回Cam-aligner主窗口。窗口将显示已测量车桥的所有测量数值。
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12.4 调整最大转角
最大转角调整窗口在测量最大转角/主销后倾角/主销内倾角完成后才能访问。

1. 要进入最大转角调整界面，在Cam-aligner主窗口按下[Adjust Max Turn]
（调整最大转角）。

2.

将照相机对准后端标靶。

3. 按[Next] (下一步)
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4.

屏幕将在调整过程中显示实时值，持续时间为 15 秒，之后您将返回至直行方向 ±10° 位置，以更新
角度标定数据。在返回直行方向 ±10°位置后，标靶在照相机的视野范围内，您可以再次转动车轮继
续进行调整。
当只剩下 5 秒时，时钟将变成黄色。随后，15 秒的时间结束，“超时”指示器变为红色，实时值从屏
幕上消失。

5. 调整完成后，点击 [Back]（后退） 返回Cam-aligner主窗口。

由于没有存储测量值，最大转角在调整后必须重新测量。请参阅 10.6 主销后倾角/主销内倾角/最
大转角，转角差 (TOOT) 页码 51
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12.5 调整双转向装置
双转向装置调整窗口在主转向桥和双转向桥的前束/车轮外倾角测量完成后才能访问。

在调整双转向装置之前请对车桥和转向机上的前束进行测量。

双转向装置的定位方式有两种：

相对
前束/车轮外倾角完成后，参见10.3 “前束和外倾角 — 滚动车桥1圈”, 页码 41

绝对
同轴度调整之后。此方法为推荐方法。参见10.2 “同轴度调整后的前束/外倾角测量程序”, 页码 38。

建议在调整双转向装置的同时顶起两根车桥，并使用绝对调整方法。

软件将根据所选方法进行调整。

要进入双转向调整界面，您需要在Cam-aligner主窗口中选择非主转向桥。选择主转向桥后，双转向装置调
整图标就会隐形。

然后按下[Adjust Twinsteer]（调整双转向装置）

1.

将前桥转向侧照相机对准前端标靶。
将后桥转向侧照相机对准后端标靶。

2.

按下[Relative]（相对）

或[Absolute]（绝对）测量方法
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3.

转动方向盘，直到显示条显示为绿色。

4.
调整拉杆，让方向盘保持正位，直到显示条显示为绿色。

5.

可点击[Back]（后退）不保存并退出。

或者，点击[Save after adjustment]（调整后保存）以保存测量结果并退出。

程序会返回Cam-aligner主窗口。窗口将显示已测量车桥的所有测量数值。

调整双转向装置时，首先调整总前束（A），转向机
位置（B），两个转向桥（D）之间的总前束（C）
和拉杆。
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13 带有反射镜的雷达装置ACC/AICC标定
13.1 测量准备
车辆检查

请务必进行检查，并在必要时对以下各项进行校正：

• 在整个测量过程中，车辆底盘高度必须恰当。

• 车辆胎压必须符合规格。

• 检查确认主驱动桥的车桥偏斜角度位于车辆制造商的规格范围内。如果不在规格范围内，请在进行 ACC/
AICC 雷达定位之前，根据制造商的规格调整主驱动桥的车桥偏斜角度。

警告
危险：整个过程使用 2 级激光器。为确保操作员及他人的安全，请参见第80页的“重要安全信息”。
切勿直视激光束！

风险：可能损害眼睛。

如何避免：切勿直视激光束！

13.2 安装非对称照相机标靶
以下设备可用于标定雷达。

要将非对称照相机标靶 TC-217-50 安装到照相机传感器 CA1010，请使用 3 mm 内六角扳手。

1 拧松两颗六角螺钉，将照相机标靶的两个部分分开。
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2 将标靶安装到照相机传感器上，安装时确保标靶的
上面部分不会遮挡照相机传感器的 LED 在安装位置
中的视线。

3 拧紧螺钉，确保标靶稳固地安装在照相机传感器上。
按相同操作为另一个照相机传感器安装标靶。

13.3 安装 AZOF/ELOF 标尺
选择一款合适的 AZOF/ELOF 标尺。4 “技术参数”, 页码 7章节中列出了适用于不同车辆品牌和型号的标尺。

小心
危险：在继续操作之前，确保激光装置已关闭，以免因激光辐射对眼睛造成损伤。为确保操作员
及他人的安全，请参见第80页的“重要安全信息”。

风险：损害眼睛

如何避免：在继续操作之前，请确保激光单元已关闭。

标尺包含一块磁铁和两个定位销。磁铁安装在中间的螺钉中，定位销安装在保护橡胶中。

TruckCam AB

TruckCam AB
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13.4 重要安全信息
机械安全信息
倾斜和移动 CA1005 雷达站时务必使用手柄。以其他任何方式移动或倾斜雷达站都可能导致设备损坏和/或
操作人员受伤。

激光设备
该系统采用 2 级激光器。为确保操作人员和其他人员的安全，请务必认真遵守所述的安全措施。

关于激光装置的常规注意事项：

• 切勿直视激光束。

• 准确定义激光束路径。采用激光吸收工具避免杂散激光辐射。特别是由反射和光亮表面引起的危险反射。

• 操作完成后关闭激光装置。

有关激光产品安全性的更多信息，请参见国际标准文件 IEC 60825-1 修订版 2/2001。
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13.5 测量，带反射镜的雷达
开始测量前，必须对驱动桥执行车轮定位。

继续进行 ACC/AICC 雷达测量之前，必须对后桥执行同轴度调整补偿，这对于后续测量的准确性
至关重要。

1.
在一台照相机上安装 TC-217-50 照相机标靶，然后将照相机放在雷达站的杆上。另一台照相机安装
在车轮卡具上。装有标靶的照相机（位于雷达站的杆上）将用作标准同轴度调整说明所述步骤中的
远端标靶。

2.

在Cam-aligner主窗口选择[Adas] 。

3.

单击适用的 ACC/AICC 雷达测量功能。

4. 然后点击[Radar Mirror]（雷达反射镜）
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5. 请对后桥执行同轴度调整（如果尚未执行）。10.1 参见“同轴度调整”, 页码 32。

6.

在软件中输入雷达反射镜的修正系数。可以在 ACC/AICC 雷达装置本身的背面和/或车辆维修计算
机中查看这些系数。

7. 单击[Next]（下一步）。

8.

将雷达站置于雷达装置前方 1 m 处。

9.

将适当的 AZOF ELOF 标尺安装在激光装置的正面，并在两台照相机上均安装照相机标靶。参见
13.3 “安装 AZOF/ELOF 标尺”, 页码 72。
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10.

将一台照相机置于主驱动桥上，另一台照相机置于雷达站上。确保照相机正面相对，并且雷达站杆
与车轮卡具主轴同高。将激光装置置于雷达站杆上，打开激光装置并将其对准 ACC/AICC 雷达装置
的反射镜。

11. 按下雷达站杆上照相机的 OK 键。

12.

转动雷达站上的调整轮，以调整雷达站杆的角度，直至计算机屏幕上的条形图显示为零。

现在，雷达站杆已与后桥平行，之后的整个测量过程中必须保持这种平行状态。
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13.

使用内置水平仪将激光装置调至水平。向上/向下调整雷达站杆（转动雷达站上方的高度调整轮），
直至激光束对准 AICC/ACC 装置上的反射镜。

确保激光装置保持水平，并且计算机屏幕上的条形图仍然设置为零。

14. 按下雷达站上照相机的 OK 键。

15.

查看反射至标尺上的激光点的相交刻度线值，读取激光装置上标尺的 AZOF 和 ELOF 值。
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16.

将这些值输入软件，并点击[Next]（下一步）。

17.

计算机屏幕上将显示测量数值。选择以下任意一项继续：

18.

点击[Back]（返回）结束测量。

或者点击[Adjust]（调整）进入调整。

或者点击[Print]（打印）不保存，结束测量并打印报告
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13.6 调整，带反射镜的雷达
警告
危险：整个过程使用 2 级激光器。为确保操作员及他人的安全，请参见第80页的“重要安全信息”。
切勿直视激光束！

风险：可能损害眼睛。

如何避免：切勿直视激光束！

1. 完成13.5 “测量，带反射镜的雷达”, 页码 74操作流程后，选择[Adjust]（调
整）。

2.

使平行度保持为零。

确保激光装置在整个调整过程中保持水平，并且计算机屏幕上的条形图保持为零。如果
这些值发生变化，则需要从头开始重新执行完整的测量和调校流程，以确保测量结果的
准确性。

3.

调整 ACC/AICC 装置，直至激光束射到 AZOF ELOF 标尺上测量过程第一步中获取的值的交点上。
然后按下雷达站杆上照相机的 [OK]确认） 键。
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4.

从雷达标尺读取 AZOF 和 ELOF 的值，然后输入到程序中。

5. 单击[Next] (下一步)。

6.

计算机屏幕上将显示测量数值。

7.

选择以下任意一项继续：
[Back]（后退）结束测量

[Adjust]（调整）进入调整界面

[Print]（打印） 不保存，结束测量并打印
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14 ACC/AICC Wabco雷达标定
14.1 测量准备
车辆检查

请务必进行检查，并在必要时对以下各项进行校正：

• 在整个测量过程中，车辆底盘高度必须恰当。

• 车辆胎压必须符合规格。

• 检查确认主驱动桥的车桥偏斜角度位于车辆制造商的规格范围内。如果不在规格范围内，请在进行 ACC/
AICC 雷达定位之前，根据制造商的规格调整主驱动桥的车桥偏斜角度。

14.2 重要安全信息
机械安全信息
倾斜和移动 CA1005 雷达站时务必使用手柄。以其他任何方式移动或倾斜雷达站都可能导致设备损坏和/或
操作人员受伤。

14.3 安装非对称照相机标靶
以下设备可用于标定雷达。

要将非对称照相机标靶 TC-217-50 安装到照相机传感器 CA1010，请使用 3 mm 内六角扳手。
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1.

拧松两颗六角螺钉，将照相机标靶的两个部分分开。

2.

将标靶安装到照相机传感器上，安装时确保标靶的上面部分不会遮挡照相机传感器的 LED 在安装
位置中的视线。

3.

拧紧螺钉，确保标靶稳固地安装在照相机传感器上。

TruckCam AB

TruckCam AB TruckCam AB
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14.4 测量，Wabco 雷达装置
开始测量前，必须对驱动桥执行车轮定位。

继续进行 ACC/AICC 雷达测量之前，必须对后桥执行同轴度调整补偿，这对于后续测量的准确性
至关重要。

在这种情况下，执行同轴度调整不需要安装带有标准反射标靶的自对中心标尺。最便捷的方法是在一台照
相机上安装 TC-217-50 照相机标靶，然后将照相机放在雷达站的杆上。另一台照相机安装在车轮卡具上。
装有标靶的照相机（位于雷达站的杆上）将用作标准同轴度调整说明所述步骤中的远端标靶。

1.

在Cam-aligner主窗口选择[Adas] 。

2.

单击适用的 ACC/AICC 雷达测量功能。
然后点击[Radar Reference]（雷达参考）。
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3. 第一次使用前，需对 Wabco 雷达适配器进行标定，参见20.3 “标定 Wabco 雷达适配器”, 页码 155

4. 请对后桥执行同轴度调整（如果尚未执行）。参见10.1 “同轴度调整”, 页码 32。

5.

将雷达站置于雷达装置前方 1 m 处。

6.

在两台照相机上均安装照相机标靶。有关安装说明，参见13.2 “安装非对称照相机标靶”, 页码 71。

7.

将一台照相机置于主驱动桥上，另一台置于雷达站上。
按下雷达站上照相机的 OK 键。
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8.

转动雷达站上的调整轮，以调整雷达站杆的角度，直至计算机屏幕上的条形图显示为零。按 OK

现在，雷达站杆已与后桥平行，之后的整个测量过程中必须保持这种平行状态。

9.

用 TC-229 平行度标靶更换后桥上的照相机。如果车轮卡具上装有参考块，请在组装平行度标靶之
前将其移除。

10.

按下朝向平行度标靶的照相机的 OK 键。

整个过程中，雷达站杆一定要与后桥保持平行，这一点非常重要。如果雷达站杆被移
动，影响了与后桥的平行，则需要重新开始整个测量过程

11.

将 Wabco 适配器安装到车辆的 ACC/AICC 雷达装置上。

12. 将之前安装在后桥的照相机安装到雷达站杆上。

13. 对准 Wabco 适配器。确保平行度仍然为零。
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14.

按下照相机上的 OK 键，以测量雷达装置的位置。

15.

计算机屏幕上将显示测量数值。选择以下任意一项继续：

[Back]（后退）结束测量

或者，点击[Adjust]（调整）进行调整（参见14.5 “调整，Wabco 雷达装置”,
页码 87）
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14.5 调整，Wabco 雷达装置
在整个调整过程中，确保 ACC/AICC 雷达站与主驱动桥保持平行。这显示在计算机屏幕上的条形
图下方。该值应该始终保持为零。

如果该值改变，可旋转雷达站上的调节旋钮将其调回到零。但是，如果变化很大，则需要从头开
始重新执行完整的测量和调校流程，以确保测量结果的准确性。

1.

调整卡车上的 ACC/AICC 装置，直到计算机屏幕上的条形图显示为零。

2.

选择以下任意一项继续：

[Back]（后退）结束调整

[Next]（下一步）显示结果
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15 LDWS测量
15.1 测量准备
参见8 “车轮定位准备”, 页码 22

开始测量前，必须对驱动桥执行车轮定位。

开始测量前请移除车轮卡具。

1.

在Cam-aligner主窗口选择[ADAS] 。

2.

选择标定 [LDWS]（车道偏离警示系统）。
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3.
单击[Next] (下一步)

停驻车辆前，检查悬挂机构水平，确保车辆的底盘高度合适。

4.

将雷达站置于车辆前方。将雷达站与车辆的中心线对齐，放置在距 LDWS 照相机 270 cm 的位置。
使用卷尺测量照相机和垂直杆之间的距离。此距离应在水平倾斜标定杆之前进行测量。

5.

确保指针板正确安装在校准台上，指针朝向校准台对面。

6.

确保校准台位于正中间，并尽量垂直于车辆平行线。对从各车头灯到雷达站进行对角线测量检查，
验证是否放置到位。
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7.

调整三个旋钮，对底板进行标定，直到水平仪指示底板处于水平位置。

8.

拧松固定标定杆的齿轮，将标定杆转至您的右侧。

9. 将照相机安装到标定杆上。在将照相机安装到标定杆上时，确保照相机上的固定销牢牢嵌入轮轴凹
槽。拧紧固定螺钉，达到照相机稳固置于轮轴上但仍可绕轮轴旋转的程度即可。

10. 检查确认标定杆牢牢固定。

11.

将照相机对准左后方标靶，按 OK 键。
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12.

将照相机对准左前方标靶，然后按 OK 键。

13.

拧松标定杆的固定螺钉，然后将装有照相机的标定杆转至左侧。

14. 检查确认标定杆牢牢固定。

15.

将照相机对准右前方标靶，然后按 OK 键。
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16.

将照相机对准右后方标靶，按 OK 键。

17.

旋转小齿轮，将值调整为零。

18.

达到零值时，指示条的颜色会变为绿色。
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19.

根据屏幕所示的标尺，装配定位架。使用手柄锁定到位。按 OK

装配定位架时，确保标定杆从支架伸出的长度足以牢固地安装定位架。

20.

通过旋转大齿轮来调平定位架，直到水平仪上的气泡指示定位架处于水平位置。
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21.

将标靶放入定位架中的第一个位置 (170cm)

22. 连接OEM诊断工具和卡车，按说明进行操作。

23.

将标靶移动到第二个位置，使用OEM诊断工具再次进入标定流程。

24. 标定现已完成。
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16 Volvo/Renault的ADAS安全系统
16.1 测量准备
参见8 “车轮定位准备”, 页码 22

小心
危险：地面有障碍物、地面不平整和阵风会使校准台变得不平稳。在检修坑附近操作校准台时要
小心。

风险：翻倒风险

如何避免：在检修坑附近操作校准台时要小心。

对于 FLS/LPOS 标定，请使用多支架适配器获取正确的距离（由软件提供）。请参阅产品说明书 11:75，
详细了解用于所涉卡车型号的多支架适配器。
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16.2 使用双板标定支架进行测量
开始测量前，必须对驱动桥执行车轮定位。

1.

在Cam-aligner主窗口点击[Adas]

2.

选择标定[FLS/LPOS]然后按下[Next]（下一步）

确保标定杆充分伸展，直至接触止动环。如果未正确执行操作，
测量结果将不准确。
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3.

选择车型然后按下[Next]（下一步）

4.

将标靶置于车辆前方，与车辆的中心线垂直。

5.

测量卷尺支架附在标定杆上，测量标定杆到车轮卡具上的参考轮轴中央位置的距离。

对于公共汽车和 UD 卡车，直接在前保险杆和标定杆之间执行测量。

6.
按[Next] (下一步)
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7.

调平目标。然后侧移目标并进行归零。

8. 将照相机安装到标定杆上。

9.

将照相机对准左前方标靶，当绿色指示灯亮起并且照相机画面中的红线条变为绿色时，按下OK。

10. 转动前端标靶，使其平躺并不干扰到照相机对后方标靶的信号通道。
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11.

将照相机对准左后方标靶，当绿色指示灯亮起并且照相机画面中的红线条变为绿色时，按下OK。
绿色二极管将会亮起，方框周围的红框将变为绿色。

12.

将照相机对准右前方标靶，当绿色指示灯亮起并且照相机画面中的红线条变为绿色时，按下OK。
照相机上的绿色二极管将会亮起，方框周围的红框将变为绿色。
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13.

将照相机对准右后方标靶，当绿色指示灯亮起并且照相机画面中的红线条变为绿色时，按下OK。
照相机上的绿色二极管将会亮起。

14.

调整相关值，直到指示条显示为绿色，然后按 OK建议进行归零。

15. 按 OK
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16.

侧滑平台，直到达到设定值。按 OK

17.

根据 Tech Tool 中给定的车辆配置，设置标靶高度。
设置高度时，请确保黄色箭头或蓝色箭头与标定目标的下边缘齐平。

18.

移除自对中心标尺。

如果未移除，自对中心标尺将成为标定流程中的障碍，可能会导致标定值不准确。

19. 定位完成。现在可启动 Tech Tool。
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16.3 使用单板标定支架进行测量
开始测量前，必须对驱动桥执行车轮定位。

1.

在Cam-aligner主窗口点击[Adas]

2.

点击ADAS标定支架（单板）

3.

选择标定：
[FLS/LPOS] 或

[FLR/FLC]
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16.3.1 FLS/LPOS

选择标定[FLS/LPOS]然后按下[Next]（下一步）

确保标定杆充分伸展，直至接触止动环。如果未正确执行操作，测量结果将不准确。

选择车型然后按下[Next]（下一步）

16.3.1.1 FLS

1.

选择标定[FLS]然后按下[Next]（下一步）
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2.

将标靶置于车辆前方，与车辆的中心线垂直。

3.

测量卷尺支架附在标定杆上，测量标定杆到车轮卡具上的参考轮轴中央位置的距离。

对于公共汽车和 UD 卡车，直接在前保险杆和标定杆之间执行测量。

4. 按[Next] (下一步)

5.

调平目标。然后侧移目标并进行归零。

6. 将照相机安装到标定杆上。
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7.

将照相机对准左前方标靶，当绿色指示灯亮起并且照相机画面中的红线条变为绿色时，按下OK。

8. 转动前端标靶，使其平躺并不干扰到照相机对后方标靶的信号通道。

9.

将照相机对准左后方标靶，当绿色指示灯亮起并且照相机画面中的红线条变为绿色时，按下OK。
绿色二极管将会亮起，方框周围的红框将变为绿色。
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10.

将照相机对准右前方标靶，当绿色指示灯亮起并且照相机画面中的红线条变为绿色时，按下OK。
照相机上的绿色二极管将会亮起，方框周围的红框将变为绿色。

11.

将照相机对准右后方标靶，当绿色指示灯亮起并且照相机画面中的红线条变为绿色时，按下OK。
照相机上的绿色二极管将会亮起。

12.

调整相关值，直到指示条显示为绿色，然后按 OK建议进行归零。

13. 按 OK
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14.

侧滑平台，直到达到设定值。按 OK

15.

根据 Tech Tool 中给定的车辆配置，设置标靶高度。

16. 设置高度时，请确保黄色箭头或蓝色箭头与标定目标的下边缘齐平。

17.

移除自对中心标尺。

如果未移除，自对中心标尺将成为标定流程中的障碍，可能会导致标定值不准确。

18. 定位完成。现在可启动 Tech Tool。
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16.3.1.2 LPOS

1.

选择标定[LPOS]然后按下[Next]（下一步）

2.

将标靶置于车辆前方，与车辆的中心线垂直。

3.

测量卷尺支架附在标定杆上，测量标定杆到车轮卡具上的参考轮轴中央位置的距离。

对于公共汽车和 UD 卡车，直接在前保险杆和标定杆之间执行测量。

4. 按[Next] (下一步)
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5.

调平目标。然后侧移目标并进行归零。

6. 将照相机安装到标定杆上。

7.

将照相机对准左前方标靶，当绿色指示灯亮起并且照相机画面中的红线条变为绿色时，按下OK。

8. 转动前端标靶，使其平躺并不干扰到照相机对后方标靶的信号通道。

9.

将照相机对准左后方标靶，当绿色指示灯亮起并且照相机画面中的红线条变为绿色时，按下OK。
绿色二极管将会亮起，方框周围的红框将变为绿色。
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10.

将照相机对准右前方标靶，当绿色指示灯亮起并且照相机画面中的红线条变为绿色时，按下OK。
照相机上的绿色二极管将会亮起，方框周围的红框将变为绿色。

11.

将照相机对准右后方标靶，当绿色指示灯亮起并且照相机画面中的红线条变为绿色时，按下OK。
照相机上的绿色二极管将会亮起。

12.

调整相关值，直到指示条显示为绿色，然后按 OK建议进行归零。

13. 按 OK
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14.

侧滑平台，直到达到设定值。按 OK

15.

根据 Tech Tool 中给定的车辆配置，设置标靶高度。

16. 设置高度时，请确保黄色箭头或蓝色箭头与标定目标的下边缘齐平。

17.

移除自对中心标尺。

如果未移除，自对中心标尺将成为标定流程中的障碍，可能会导致标定值不准确。

18. 定位完成。现在可启动 Tech Tool。
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16.3.2 FLR/FLC

选择标定[FLR/FLC]然后按下[Next]（下一步）

确保标定杆充分伸展，直至接触止动环。如果未正确执行操作，测量结果将不准确。

选择车型然后按下[Next]（下一步）
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16.3.2.1 FLR

1.

选择标定[FLR]然后按下[Next]（下一步）

2.

测量雷达外壳中心到地面的距离。将数值输入到输入框中。

3. 按[Next] (下一步)
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4.

将标靶置于车辆前方，与车辆的中心线垂直。

5.

测量卷尺支架附在标定杆上，测量标定杆到车轮卡具上的参考轮轴中央位置的距离。

对于公共汽车和 UD 卡车，直接在前保险杆和标定杆之间执行测量。

6.

调平目标。然后侧移目标并进行归零。

7. 将照相机安装到标定杆上。
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8.

将照相机对准左前方标靶，当绿色指示灯亮起并且照相机画面中的红线条变为绿色时，按下OK。

9. 转动前端标靶，使其平躺并不干扰到照相机对后方标靶的信号通道。

10.

将照相机对准左后方标靶，按 OK 键。
绿色二极管将会亮起，方框周围的红框将变为绿色。

11.

将照相机对准右前方标靶，当绿色指示灯亮起并且照相机画面中的红线条变为绿色时，按下OK。
照相机上的绿色二极管将会亮起，方框周围的红框将变为绿色。
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12.

将照相机对准右后方标靶，当绿色指示灯亮起并且照相机画面中的红线条变为绿色时，按下OK。
照相机上的绿色二极管将会亮起。

13.

调整相关值，直到指示条显示为绿色，然后按 OK建议进行归零。

14. 按 OK

15.

侧滑平台，直到达到设定值。按 OK
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16.

根据 Tech Tool 中给定的车辆配置，设置标靶高度。

17. 设置高度时，请确保黄色箭头或蓝色箭头与标定目标的下边缘齐平。

18.

移除自对中心标尺。

如果未移除，自对中心标尺将成为标定流程中的障碍，可能会导致标定值不准确。

19. 定位完成。现在可启动 Tech Tool。
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16.3.2.2 FLC

1.

选择标定[FLC]然后按下[Next]（下一步）

2.

将标靶置于车辆前方，与车辆的中心线垂直。

3.

测量卷尺支架附在标定杆上，测量标定杆到车轮卡具上的参考轮轴中央位置的距离。

对于公共汽车和 UD 卡车，直接在前保险杆和标定杆之间执行测量。

4. 按[Next] (下一步)
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5.

调平目标。然后侧移目标并进行归零。

6. 将照相机安装到标定杆上。

7.

将照相机对准左前方标靶。照相机上的绿色二极管将会亮起，照相机内的红线条将变为绿色。然后
按 OK 键。

8. 转动前端标靶，使其平躺并不干扰到照相机对后方标靶的信号通道。

9.

将照相机对准左后方标靶，当绿色指示灯亮起并且照相机画面中的红线条变为绿色时，按下OK。
绿色二极管将会亮起，方框周围的红框将变为绿色。
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10.

将照相机对准右前方标靶，当绿色指示灯亮起并且照相机画面中的红线条变为绿色时，按下OK。
照相机上的绿色二极管将会亮起，方框周围的红框将变为绿色。

11.

将照相机对准右后方标靶，当绿色指示灯亮起并且照相机画面中的红线条变为绿色时，按下OK。
照相机上的绿色二极管将会亮起。

12.

调整相关值，直到指示条显示为绿色，然后按 OK建议进行归零。

13. 按 OK
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14.

侧滑平台，直到达到设定值。按 OK

15.

根据 Tech Tool 中给定的车辆配置，设置标靶高度。

16. 设置高度时，请确保黄色箭头或蓝色箭头与标定目标的下边缘齐平。

17.

移除自对中心标尺。

如果未移除，自对中心标尺将成为标定流程中的障碍，可能会导致标定值不准确。

18. 定位完成。现在可启动 Tech Tool。
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16.4 标靶标定
必须每周执行一次标靶标定，或者在水平地面上进行新安装的时候执行。

标定前，必须对驱动桥执行车轮定位。

高设置下的 LPOS 标定 (2000 mm)

1. 顺时针旋转曲柄，调整标靶的高度。

2. 调整标靶的高度，直到黄色小箭头与红色标靶固定器衬套的底部边缘完全齐
平。

3. 测量从标靶第二个底部边缘到地板标靶黑色方框的距离，检查标靶的高度。
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低设置下的 LPOS 标定 (1050 mm)

1. 逆时针旋转曲柄，调整标靶的高度。

2. 调整标靶的高度，直到蓝色小箭头与红色标靶固定器衬套的底部边缘完全齐
平。

3. 测量从标靶第二个底部边缘到地板标靶黑色方框的距离，检查标靶的高度。
s7

32
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17 Iveco的ACC/LDWS测量
开始测量前，必须对驱动桥执行车轮定位。

小心
危险：地面有障碍物、地面不平整和阵风会使校准台变得不平稳。在检修坑附近操作校准台时要
小心。

风险：翻倒风险

如何避免：在检修坑附近操作校准台时要小心。
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1.

在Cam-aligner主窗口点击[Adas]

2.

选择标定[ACC/LDWS]然后按下[Next]（下一步）
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3.

选择想要测量的值。从左到右：仅ACC，仅LDWS，ACC和LDWS。以下指示为测量ACC和LDWS
的完整步骤。有关LDWS的标定请参考17.2 “LDWS标定”, 页码 131。

17.1 ACC标定

1.

将标靶置于车辆前方，与车辆的中心线垂直。
用卷尺测量车辆前部到测量标靶的距离。

2. 按[Next]（下一步）
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3.

校准台找平。然后侧移标靶并进行归零。

4. 将照相机安装到标定杆上。

5.

将照相机对准左前方标靶，按 OK 键。

6. 转动左前端标靶，使其平躺并不干扰到照相机对后方标靶的信号通道。
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7.

将照相机对准左后方标靶，按 OK 键。

8.

将照相机对准右前方标靶，按 OK 键。

9. 转动右前端标靶，使其平躺并不干扰到照相机对后方标靶的信号通道。
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10.

将照相机对准右后方标靶，按 OK 键。

11.

调整相关值，直到指示条显示为绿色，然后按 OK建议进行归零。
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12.

侧滑平台，直到达到设定值。按 OK

13.

移除自对中心标尺。

如果未移除，自对中心标尺将成为标定流程中的障碍，可能会导致标定值不准确。

14.

定位完成。用车辆标定工具标定ACC设备。

15. 完成后按下 [Next]（下一步） 继续执行LDWS校准。
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17.2 LDWS标定

1.

将标靶置于车辆前方，与车辆的中心线垂直。
用卷尺测量车辆前部到测量标靶的距离。

2. 按[Next]（下一步）

3.

校准台找平。然后侧移标靶并进行归零。

4. 将照相机安装到标定杆上。
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5.

将照相机对准左前方标靶，按 OK 键。

6. 转动左前端标靶，使其平躺并不干扰到照相机对后方标靶的信号通道。

7.

将照相机对准左后方标靶，按 OK 键。
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8.

将照相机对准右前方标靶，按 OK 键。

9. 转动右前端标靶，使其平躺并不干扰到照相机对后方标靶的信号通道。

10.

将照相机对准右后方标靶，按 OK 键。
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11.

调整相关值，直到指示条显示为绿色，然后按 OK建议进行归零。

12.

侧滑平台，直到达到设定值。按 OK
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13.

根据车辆规格设置标靶高度。

14. 定位完成。用车辆标定工具标定LDWS设备。
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18 用侧向雷达工具进行测量和调整
并非所有MAN车辆都可以进行标定，请查阅OEM规格说明。

1.

在Cam-aligner主窗口选择[Adas] 。

2.

选择侧向雷达工具

3. 单击[Next] (下一步)。
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4.

选择要在车辆上标定的侧向雷达位置。

5.

将照相机对准车辆右侧的近侧标靶。

6.

将照相机对准车辆右侧的远侧标靶。
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7.

保持照相机对准远侧标靶，将数值调至零。点击[OK]（确定）继续。

8.

结果现在可见，点击[OK]（确定）以调整另一个位置。
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19 车架测量
19.1 测量准备
开始测量车辆之前，请完成以下步骤：

• 检查胎压和轮胎尺寸，给轮胎充气至指定压力。

• 检查地面或其他任何用作测量区域的表面是否平坦。

19.2 车架检测
安装自对中心标尺

尽可能与车架呈直角安装自对中心标尺，一个放在前端，另一个放在后端。当使用两根以上自对中心标尺
时，请将超出两根的标尺挂在您要测量的机架或底盘位置上。

调整自对中心标尺的高度

调整自对中心标尺，使测量标靶与照相机处于同一高度。在测量过程中，不应调整或旋转照相机和测量标
靶。确保每根自对中心标尺的吊具处于相同高度；调整吊具，使两个吊具上的刻度数相等。

不要使用自对中心标尺上的水平仪进行调整！

90
°

90
°
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1.

要开启新的工作单，在开始界面点击 [New order]（新工作单）。

2.

选择 [Frame measurement]（车架测量）

3. 进入车辆信息 点击[Save and start measure]（保存并开始测量）
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输入车架外形尺寸

1.

在软件中输入前后车架宽度，以及安装在车架量具上的照相机标靶之间的距离。

2.
按[Next]（下一步）

3.

按下[Measure]（测量）开始获取参照点。
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获取参考点

1.

将第一台照相机 (1) 置于车轮卡具上。确保紧固螺钉位于上方。将照相机对准最近的标靶，按OK键。

2.

取下第一台照相机 (1)，将第二台照相机 (2) 置于同一车轮卡具上。确保紧固螺钉位于上方。将照相
机对准最近的标靶，按OK键。
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3.

从车轮卡具上取下第二台照相机 (2)。将照相机 (2) 转动 180 度（不能倒置）。将照相机放回车轮卡
具上，确保紧固螺钉仍位于上方，并使照相机对准远端标靶。然后按 OK 键。

4.

将第一台照相机 (1) 置于车辆另一侧的车轮卡具上。确保紧固螺钉位于上方。将照相机对准最近的
标靶，按OK键。
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5.

从车轮卡具上取下第一台照相机 (1)。将照相机转动 180 度（不能倒置）。将照相机放回车轮卡具
上，确保紧固螺钉仍位于上方，并使照相机对准远端标靶。然后按 OK 键。

6.

现在，程序已经获取了车架的四个参考点，其数据已显示在计算机屏幕上。屏幕显示车架前后刻度
数之间的差值。在左侧，您可以看到车架的扭曲度（在本例中为 0 mm）以及车辆的长度（在本例
中为 16,6 m）。
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获取车架测量点

请勿在照相机处于测量状态时触摸或移动照相机。任何移动都会导致测量错误，需要重新开始测
量。

使用以下两种方法之一移动照相机标靶。

方法 1：使用两根自对中心标尺

当使用两根自对中心标尺时，您需要将包括标靶在内的整个自对中心标尺（远端）移动到车架的下一个测
量点。有关如何保存每个步骤的值，请参见下方的“保存数值”。

方法 2：使用两根以上自对中心标尺

如果您使用两根以上自对中心标尺（例如：您在前后标尺之间放置了三根标尺），则只需将放置在远端标
尺上的照相机标靶移动到下一根自对中心标尺上，即可获取第三、第四和第五个测量点。有关如何保存每
个步骤的值，请参见下方的“保存数值”。
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保存数值

当照相机标靶移动到新位置时，实时测量值将显示在较大的文本框中。

1. 点击软件中的[Take value]（取值） 以保存相应数值。之后会显示一行新
的测量数据。

2. 之后会显示一行新的测量数据。

3. 要移出一行数据，点击数据旁边 [Delete]（删除） 按钮。

4.

您可以通过点击“参考”栏中的复选框来更改参考点。更改参考点时，软件会自动计算侧面弯曲和垂
直弯曲的值。这种情况下，无需重新进行测量。

5. 重复上述步骤以获取所需数量的测量点。

6. 完成后，点击：

146 操作员手册 T 176 1 2501 – Rev B – zh-CN



车架测量

点击[Save]（保存）以保存所有值和查看结果。

[Back]（后退）不保存并退出。

[Restart]（重新启动）不保存并重新测量。
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20 设备标定
20.1 标定照相机

建议：至少每一季度进行一次照相机标定。如果照相机受到冲击（例如，掉在地上），也务必进
行标定。

软件具有用于检查和标定照相机的内置功能。标定应使
用标准测量设备在要测量的车辆上进行。如有必要，可
按下照相机背面的开/关按钮启动装置。请按照计算机
屏幕方框内帮助文本中的步骤进行操作：

1.

在Cam-aligner主窗口点击 [Camera calibration] （照相机标定）

2.

选择[Print]（打印）按钮进入打印视图。在此您将看到已连接设备的最新标定记录。
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3.

选择要标定的照相机并按下[Camera calibration]（照相机标定）

4.

将照相机稍微向上对准，并按下 [OK] 键。

5.

将照相机稍微向下对准，并按下 [OK] 键。
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6.

将照相机水平对准，并按下 [OK] 键。

7.

结束转动照相机，将照相机从车轮卡具主轴上取下并倒置放置，然后重新将其放回车轮卡具主轴上。
将照相机对准同一标靶，并按下 [OK] 键。

8.

屏幕将显示标定后的值。
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9.

要么点击 [Save calibration]（保存标定值） 保存标定值。

要么点击[Back]（后退）以退出。
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20.2 标定倾角传感器
软件具有用于标定倾角传感器的内置功能。标定应
使用标准测量设备在稳定的台架上进行。如有必
要，按下倾角传感器背面的开/关按钮启动装置。
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1.

在Cam-aligner主窗口上点击[Inclinometer calibration]（倾角传感器标
定）

2.

之前的标定会显示。点击 [Inclinometer calibration]（倾角传感器标定）

3. 请按照计算机屏幕上帮助文本中的步骤进行操作。

4.

将倾角传感器装置安装在倾角传感器杆上，请参阅8.5 “安装倾角传感器装置”, 页码 26。将倾角传感
器及其安装杆放置或悬挂在稳定的位置。点击[Take value] (取值)以获取第一个测量值。
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5.

一开倾角传感器和倾角传感器杆，将其转过来。

6.

将其放回与步骤 4 相同的稳定位置，然后点击[Take value] (取值)以获取第二个测量值。

7.

现在，软件已保存测量值并计算出标定系数。
倾角传感器已标定，随时可用。

每次将倾角传感器安装至安装杆或将其从安装杆取下之后，必须进行标定，以确保获得
高测量精度。

8. 点击[Back]（后退） ，返回“标定菜单”。
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20.3 标定 Wabco 雷达适配器
软件具有用于检查和标定 Wabco 雷达适配器的内置功能。标定应使用标准测量设备在要测量的车辆上进行。

首次使用 Wabco 雷达适配器前应进行标定。如果适配器受到冲击（例如，掉在地上），也建议
进行标定。

1. 在Cam-aligner主窗口上点击[Adas]

2.

选择ACC/AICC雷达站杆并点击[Hardware calibration]（硬件标定）

3.

将雷达站置于雷达装置前方 1 m 处。
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4.

将 Wabco 适配器安装到车辆的 ACC/AICC 雷达装置上。

5.

在雷达站上安装照相机。如有必要，按下照相机背面的开/关按钮启动照相机。将照相机对准
Wabco 适配器，然后按下照相机上的 OK 键。

156 操作员手册 T 176 1 2501 – Rev B – zh-CN



设备标定

6.

将 Wabco 适配器顺时针旋转 180 度。按下照相机上的OK键。

7.

计算机屏幕上将显示标定数值。
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